
การทดลองคร้ังที่  5 
วงจรที่  1  การควบคุมทิศทางของมอเตอร์ไฟฟ้า   

แบบ  H  Bridge  Mosfet 

 

 

 

 

 

 

ภาพที ่ 1  การต่อวงจรควบคุมทิศทางของมอเตอร์ไฟฟ้า 

แบบ  H  Bridge  Mosfet 

  



 

 

 

 

 

 

ภาพที ่ 2  การต่อวงจรสร้างสญัญาณจาก  XR2206 

 

 

 

 

 

 

ภาพที ่ 3  การต่อวงจร  Offset 

 



 

 

 

 

 

 

ภาพที ่ 4  การต่อวงจร  Modulation  และ  Gate 

 

 

 

 

 

 

ภาพที ่ 5  การต่อวงจร  H  Bridge  Mosfet 

  



 

 

 

 

 

 

ภาพที ่ 6  การต่อวงจรควบคุมทิศทางของมอเตอร์ไฟฟ้า 

แบบ  H  Bridge  Mosfet   

 

 

 

 

 

 

  

วงจรสร้างสญัญาณ

จาก  XR2206 

วงจร Offset 

วงจร Modulation  index 

วงจร Gate 

วงจร H  Bridge  Mosfet   

วงจรสร้างสัญญาณจาก  XR2206 

วงจร Offset 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ภาพที ่ 7  การต่อวงจรลง  Protoboard 

วงจร Modulation  index 

วงจร Gate 

วงจร H  Bridge  Mosfet   



ผลการทดลอง 

 เม่ือเราปรับค่าความตา้นทานใน  PWM  เราจะสามารถควบคุมให้

มอเตอร์หมุนตามเขม็นาฬิกาหรือทวนเขม็นาฬิกาได ้

 

 

 

 

 
  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ภาพที ่ 8  กราฟแรงดนัเม่ือควบคุมใหม้อเตอร์หมุนตามเขม็นาฬิกา 



 

 

 

 

 

 

ภาพที ่ 9  กราฟแรงดนัเม่ือแรงดนัเร่ิมคงท่ี 

ขณะมอเตอร์หมุนตามเขม็นาฬิกา 

 

 

 

 

 

 

ภาพที ่ 10  กราฟแรงดนัเม่ือควบคุมใหม้อเตอร์หมุนทวนเขม็นาฬิกา 



 

 

 

 

 

 

ภาพที ่ 11  กราฟแรงดนัเม่ือแรงดนัเร่ิมคงท่ี 

ขณะมอเตอร์หมุนทวนเขม็นาฬิกา 

 

 


