
การทดลองคร้ังท่ี 4 
วงจรที่ 1 ควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้าดว้ยทรานชิสเตอร์ (ไม่มีไดโอด) 
 

 

 

 

 



 

 

 

 

 



 

 

ภาพท่ี 1  วงจรควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้าโดยใชท้รานชิสเตอร์ ( ไม่มี

ไดโอด ) 

 เราจะใชว้งจร PWM ในการขบัมอเตอร์ ซ่ึงเราใชส้ัญญาณ 

Triangle wave และ ไฟฟ้ากระแสตรง จ่ายเป็นอินพตุใหก้บัวงจร 

Modulation index เพื่อสร้างสญัญาณ Pulse และน าไปจ่ายใหก้บัวงจร

เพื่อขบัมอเตอร์ แต่ในกรณีท่ีสญัญาณ Pulse กบั แรงดนัท่ีจ่ายใหก้บั

มอเตอร์มีแรงดนัต่างกนัมาก จึงท าใหอ้าจเกิด สภาวะแรงดนัไหล

ยอ้นกลบัได ้เราจึงใช ้Opto couple เพื่อแบ่งสญัญาณทั้งสองฝ่ังแยก
จากกนัโดยเดด็ขาด ท าใหส้ญัญาณ Pulseท่ีมีแรงดนัต ่าควบคุม

มอเตอร์ก าลงัสูงได ้
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ภาพท่ี 2 การต่อวงจรลง Photoboard 

 
ภาพท่ี 3 เกิดกระแสยอ้นกลบั ( Back emf ) ข้ึนท่ีตวัมอเตอร์ 

Opto couple 

Transistor  



วงจรท่ี 2 ควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้าดว้ยทรานชิสเตอร์ (มีไดโอด) 

 
ภาพท่ี 4 ควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้าดว้ยทรานชิสเตอร์ (มีไดโอด) 

 

จากวงจรท่ี 1 เห็นไดว้่าเกิดกระแสยอ้นกลบั ( Back emf ) 

ข้ึนท่ีมอเตอร์ จึงน าไดโอดมาต่อคร่อมกับมอเตอร์ เพ่ือให้

กระแสท่ีไหลยอ้นกลบั ผา่นทางไดโอดแทน และกระแสท่ีไหล

ยอ้นกลบัมีขั้วบวกทางดา้นล่างของมอเตอร์ จึงท าให้ดา้นลบอยู่

ดา้นบนของมอเตอร์ นั้นหมายความว่า กระแสท่ีไหลยอ้นกลบั



ไหลจากบวกไปลบ จึงเกิดการ short circuit ข้ึนท าให้กระแสนั้น

เป็น 0 ( I = 0 ) 

 
ภาพท่ี 5 เม่ือน าไดโอดมาต่อคร่อมกบัมอเตอร์ ท าใหก้ระแส

ยอ้นกลบัหายไป 

 

 



  
 

 
ภาพท่ี 6 เปรียบเทียบรูปคล่ืนสญัญาณทั้งสองวงจร 


